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Gli Stati Generali della Robotica Collaborativa si terranno il 26 novembre.

Arrivano gli Stati Generali della Robotica
Collaborativa
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Collaborativa, Universal Robots

Universal Robots ha organizzato per il 26 novembre gli Stati
Generali della Robotica Collaborativa, evento totalmente online
che vedra la partecipazione di esperti di diversi mondi afferenti
alla robotica.

Il 26 novembre si terranno gli Stati Generali della Robotica Collaborativa, evento
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digitale organizzato da Universal Robots. Il convegno virtuale e stato voluto dallazienda
per discutere del futuro della fabbrica digitale (e non), di come e cambiato il ruolo delluomo
all'interno del processo produttivo e di come esso sia divenuto “antropocentrico”. Di come i
cobot, infine, siano stati in grado di introdurre cambiamenti nel modo in cui la ricerca si
approccia alla robotica e nel modo in cui avviene il trasferimento tecnologico e formativo.

Universal Robots ha chiamato alcuni dei maggiori esperti di automazione e
robotica del Paese in rappresentanza di diversi mondi, professori universitari,
ricercatori, competence center, sindacato, associazioni di categoria, imprese, per
comprendere da loro in che modo i cobot giochino questo ruolo di “cerniera” tra presente e
futuro.

| protagonisti dell’evento

L’evento coinvolgera alcuni grandi nomi della ricerca nazionale come Bruno Siciliano
(docente della Federico Il di Napoli e autore della voce “robotica” dell’Enciclopedia Treccani),
Antonio Bicchi (docente dell'lIT di Genova e dell’Universita di Pisa), Andrea Zanchettin
(docente presso il Politecnico di Milano). Spazio, inoltre, a Domenico Appendino (presidente
SIRI e consigliere UCIMU), Lorna Vatta (direttrice esecutiva del competence center Artes
4.0), Francesco Messano della UILM, Salvatore Basile di Experis, partner di Universal
Robots nel primo corso di robotica collaborativa. Grandi brand come Pirelli, Ferrero,
Continental, porteranno la propria esperienza d’uso della robotica collaborativa targata
Universal Robots, raccontando il cambiamento che e seguito alla sua implementazione.
Integratori innovativi come IndexLab e centri di educazione come il FEM di Modena
completano il parterre di ospiti.

L’evento sara condotto e moderato dal giornalista scientifico Riccardo Oldani, vedra la
partecipazione costante di Alessio Cocchi come “padrone di casa” e si concludera con la
tavola rotonda, il momento in cui si raccoglieranno le idee che daranno vita alla Carta della
Idee della Robotica Collaborativa.

Per iscriversi andate al link https://events.universal-robots.com/semea/it/eventi-
online/stati-generali-della-robotica-collaborativa/
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