Si chiama Phriends ed € un braccio sviluppato da un pool di scienziafi diretti dal professor Bicchi

Nasce alla facolta d’Ingegneria il robot
“amico” della sicurezza sul lavoro

PISA. «Un robot non puo re-
care danno a un essere uma-
no né pud permettere che, a
causa del proprio mancato in-
tervento, un essere umano ri-
ceva danno». La prima legge
della robotica, elaborata da
Isaac Asimov nei suoi raccon-
ti di fantascienza, é realta.

L’alter ego meccanico - affi-
dabile e sicuro - in grado di
condividere con l'uomo lo
stesso spazio lavorativo ha fi-
nalmente un volto. Anzi, un
braccio. Si chiama “Phrien-
ds” (acronimo di Physical Hu-
man-Robot Interaction: de-
pENDability and Safety) ed &
P’avveniristico braccio roboti-
co sviluppato da un pool di
scienziati italiani e stranieri -
diretti dal professor Antonio

Bicchi, docente a Ingegneria, -

ordinario di automatica pres-
so il Dipartimento di sistemi
elettrici e  automazione

(Dsea) dell’'Universita di Pisa

- destinato ad aprire nuove
porte di impiego sia nell'indu-
stria che in campo domestico
e medico.

Come sottolinea il profes-

-sor Bicchi, «nonostante i pro-
gressi che sono stati fatti ne-
gli ultimi anni i robot restano
essenzialmente macchine pe-
ricolose». Il progetto “Phrien-
ds” - avviato alla fine del 2006
presso il Centro interdiparti-
mentale di ricerca “E. Piag-
gio” dell’'Universita di Pisa -
nasce dungue con l'obiettivo
di costruire una generazione
di automi sicuri che possano
operare in vicinanza sia di te-
cnici che di persone comuni.
Oltre al Centro interdiparti-
mentale di ricerca dell’Ate-
neo pisano, “Phriends” - che
terminera il prossimo 30 set-
tembre - coinvolge anche il Di-
partimento di informatica e
sistemistica  dell'Universita
La Sapienza di Roma, il Pri-
sma Lab dell’'Universita di
Napeoli Federico II e tre istitu-
ti diricerca tedeschi e france-

Il professor Antonio Bicchi

si. Un progetto costato finora
2.158.000 euro.

«Lo sviluppo di huove tecni-
che hardware e software -
spiega il professor Bicchi -
unito allo studio delle proble--
matiche relative alla sicurez-
za ha permesso di creare pro-
totipi di bracci meccanici con
i quali condividere un am-

Il braccio robatico

PISA. “Phriends” ha
-spianato la strada a un aliro
progetto che mira alla
costruzione di robot ancora
piu sofisticati.

«Il progetto “Viactors”
(acronimo di Variable
Impedance ACTuation
systems embodying
advanced interaction
behaviORS) prende le mosse
da “Phriends” - precisa il
professor Bicchi-e lo
estende a robot di nuova
generazione per aumentarne
la sicurezza e migliorarne le
prestazioni».
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Saranno utilizzati per mansioni che chiedono un’elevata precisione

Automi di nuova generazione

Lo scopo principale di
“Viactors” é quello di
realizzare automi che, oltre
a essere piu leggeri, siano
dotati anche di
un’articolazione simile a
quella della muscolatura
degli esseri umani.

I nuovi robot avranno una
struttura tale da consentire
movimenti agili e veloci,
indispensabili nei lavori di
precisione. La cifra
complessiva investita nel
progetto é di 3.350.000 euro,
di cui oltre un terzo é stato

assorbito da “Phriends”.

biente di lavoro senza rischi,
evitando infortuni e sofferen-
ze fisiche dovute all'uso da
materiali impropri».

Un primo prototipo di
“braccio. amico” & gia stato
sviluppato dalla “KUKA Ro-
boter”, industria leader in Eu-
ropa nella produzione di ro-
bot, ed & gia in produzione.
Le potenziali applicazioni di
questi automi «non si limite-
ranno tuttavia al solo settore
dell’industria robotica - preci-
sa - ma si estenderanno a di-
versi ambiti lavorativi».

“Phriends” ha infatti svi-
luppato un sistema molto effi-
ciente basato su una sorta di
autocoscienza della propria
posizione rispetto a quella de-
gli oggetti circostanti. In que-
sto modo le eventuali collisio-
ni sono evitate anticipando le
situazioni pericolose.

La capacitd di interazione
fisica potra dunque essere im-
piegata persino «in campo me-
dico per I'assistenza e la riabi-
litazione di persone anziane e
disabili, nel settore stradale e
nella logistica».

Questi bracci robotici non
sono soltanto dotati di softwa-
re per lo studio del movimen-
to, ma sono anche costruiti
con materiali “cedevoli”, os-
sia morbidi.

«Stiamo impiegando ele-
menti elettromeccanici e poli-
meri che insieme formano
muscoli artificiali affini a
quelli umani - precisa Bicchi -
capaci di non creare danni in
caso di urti con le persone».

Gli obsoleti standard di si-
curezza internazionale che
stabiliscono una rigida sepa-
razione tra macchine e uomi-
ni sono ormai arrivatial capo-
linea. Nel futuro gli umani si
troveranno a lavorare e vive-
re sempre piu a stretto contat-
to con gli automi, «per questo
motivo occorrono robot intel-
ligenti e sicuri». _
Silvia Alonzo
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