La Provincia

Quotidiano di Cremona e Crema

L
13

N° e data : 131106 - 06/11/2013

Diffusione : 20871 Pagina 49
Periodicita : Quotidiano Dimens25.5 %
ProvinCR_131106_49_8.pdf 354 cm2

Sito web: http://www.laprovinciadicremona.it

NAPOLI—Un robotm ﬁraéo di fare
una pizza: di stendere asto, di
condirloe di cuocerlo facengolo ruo-
tare. Il ﬁmgetto non poteva che par-
ﬂxe a aﬁo [iwma della plzza, eil
oDyMan, questo il nome
de! robot pizzaiolo, appare decisa-
mente promettente visto che potreb-
be essere applicato
dall’assistenza agli an-
ziani alla riparazione

L’automa di servizio & arti umans.
sara in grado
di rep]icare amv:{tﬁ, caeacapo dellabora-

I progetto & di Bru-
no Siciliano, napoleta-
no, esperto "di roboti-

torio di Robotica noto

umane con desfrezza  in tuttg il mondo Pri-
Al POStO deﬂe gaﬂﬂ)e ﬁ acgommé df R?J’:

botic Dynamic Mani-

piattaformaariote ~  pulation, manipola-

zionerobotica dinami-

ca, ¢ un robot di servi-

zio che sara in grado
direplicare attivita umane con unli-
vello di destrezza e mobilita mai vi-
sto prima — ha spiegato il professor
Siciliano in occasione della Giorna-
ta informativa del Consiﬁh‘o Euro-
peo della Ricerca a Napoli —. Fino-
ralamanipolazione di oggetti nonri-
gidi e deformabili, come cibo e abit
nella vita di tuttii giorni, oppure tes-

Progetto di Bruno Siciliano, capo del Prisma Lab partenopeo

RoDyMan 1l napoletano
Ecco 1l robot pizzaiolo
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suti molli come i muscoli e la pelle
negli interventi gicl, non e sta-
ta studiata in modo approfondito e
rappresenta una sfida per il settore
dellarobotica». _

. RoDyMan avra un torso, due brac-
cia le%ere emani con ditamultiple.
Privo di gambe, sardinvece montato
suuna piattaforma omnidirezionale
suruote, Il capo sara dotato di video-
camera stereoscopica e di un siste-
ma strutturato di luci. Avra sensori
di prossimitd e di campo e sensori
tattili. «L'interazione con gli umani

Lo
scienziato
Bruno
Siciliano

Siciliano mostra la mano delrobot

N

¢ al centro del progetto, Per questo
1a sicurezza & un aspetto fondamen-
tale del nuovo sistema - afferma Sici-
liano - Questo robot autonomo deve
essere in grado di controllare il flus-
50 degli eventi in una data attivita,
reagire e imparare dall'ambiente
circostante. Sara in grado di affron-
tarerapidamente situazioni inaspet-
tate, come la presenza di umani o di
ostacolin, . . . .

Nei L prossimi cinque wen| la sfida
di RoDyMan ¢ fare pizze, promette
Siciliano, E alla domanda se saran-
no buone comﬁ quelle dei pizzaioli
napoletani: «E quasi impossibile!
Perd coinvolgeremo uno dei miglio-
ri pizzaioli della citta per impatare
direttamente da lui l'arte di questi
abilissimi movimenti. Come? Gli fa-
remo indossare una tuta biocinetica
dotata di sensori e di un sistema di
cattura del movimento 3D».
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