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Dinamiche congiunturali

Unmotore

che gira
piu veloce

Secondo i dati di Prometeia e Mediobanca
la meccanica fa meglio del manifatturiero,
le medie imprese piui brillanti delle grandi

di Paolo Bricco

logio della mutazione. Con riser-

va, pero. La meccanica italiana, in

tutte le sue componenti, dimostra

unasignificativa capacita diadatta-

mento. E, se il Paese non ¢ ancora

affondato, lo deve alla stabilita conferita alla

sua manifattura da questa dorsale, che dal

vecchio Triangolo Industriale innervail tes-

suto produttivo passando per il Nord-Est a
scendendo fino alla Terza Italia.

Fabbriche e capannoni. Post-fordismo

compiuto. Parziale transizione verso’econo-

UN PASSO DIVERSO

Nel2012 meccanica in crescita del 2,1%,
-0,6% invece per il manifatturiero

Nel 2013 sono previste variazioni
rispettivamente del +4,4% e del +2,3%
Nel settore scarsa la redditivita dei piccoli

mia della conoscenza. Un paesaggio indu-
striale complesso. Con un profilo identitario
frastagliato. Una partein collegamento diret-
to conimercati internazionali. Una parte in-
chiavardata nel vero mercato interno del no-
stro sistema industriale: 1a Germania, per cui
le imprese italiane costituiscono una sorta di
indotto de-luxe.

Questa centralita non € soltanto statica, ma
¢ anche dinamica. La meccanica fa meglio del
resto del manifatturiero. In maniera costante.
Bastaosservare laserie elaboratada Promete-
ia:nel2010,annoincuiil contagiodacrisifinan-
ziaria € penetrato con forza nell’organismo
dell’economia reale, la meccanica ha visto la
produzione salire a prezzi correnti del 9,3%,
mezzo punto in pitt del manifatturiero. Nel
2011 produzione in aumento dell’8,4%, quasi
un punto e mezzo sopra il tessuto industriale
italiano nel suo complesso. E, di fronte alle
sbandate del paese,lameccanicadovrebbe su-

bire minori scossoni di quanto non succedera
alresto dellanostra economia manifatturiera:
nelle previsioni econometriche di Promete-
ia, nel 2012 la meccanica crescera del 2,1%, a
fronte di un -0,6% generale, nel 2013 del
4,4%, contro il +2,3% del manifatturiero. La
stessa forza ¢ dimostrata da altri due indica-
tori, le esportazioni e il Roi. Per le esportazio-
ni, nel 2012, +3,7% (meccanica) e +2,5% (mani-
fattura) e, nel 2013, +4,6% € +3,7 per cento.
Quest’anno, in fatto di redditivita del capitale
investito, dovrebbero fare rispettivamente
6,1% € 5% e, il prossimo, 6,4% e 5,4 per cento.
Ma, selameccanicanel suoinsieme costitui-
sce 'ossatura del sistema industriale, le sue
giunture e i suoi cardini hanno dimensioni (e
comportamenti) differenti. E, qui, ¢'¢ un dop-
pioproblema.’anchilosidelle grandiaziende
(nelladefinizione di Prometeiaoltreiso milio-
nidifatturato). Elascarsaredditivitadelle pic-
cole (sotto i 10 milioni). Secondo Prometeia,
nel2010laproduzione € cresciutadel 9,4% per
queste ultime, del 10,1% per le medie e del-
I',49% per le grandi. Il Roi rispettivamente del-
11,79, del 4,5% e del 5,9 per cento. E, che ci sia-
noasimmetrie dimensionali, al diladelle diffe-
renti definizioni scelte dai think tank su cosa
sia piccolo-medio-grande, appare ancora piu
evidente dalla analisi dell'ufficio studi di Me-
diobanca, che ha fissato in un fatturato com-
preso fraiisei33o milionie fraiqoei499 gli
addetti (oltre che nell’assetto proprietario au-
tonomo) il canone del Quarto Capitalismo, le
medie imprese internazionalizzate. Piazzetta
Cuccia ha effettuato per Il Sole 24 Ore un ap-
profondimento sulla meccanica. Se ne desu-
me la strutturalita di una maggiore efficienza
di queste ultime rispetto ai grandi gruppi. Fat-
to 100 I'indice del fatturato nel 2001, anno in
cuiinizialaristrutturazione post-euro del ma-
nifatturiero italiano, nel 2008 le medie impre-
se sono a161 e le grandi a138. Nel 2010, mentre
viene gili tutto, le une sono a134 e le altre an17.
Tlrapporto framargine operativo netto e valo-
reaggiunto & costantemente afavore delle pri-
me, con un differenziale che a seconda degli

3

K

1

!

/e

‘1 R

sensibilita tattile che le permette di riconoscere le superfici toccate anche attraverso la presa degli oggetti.

anni &€ compreso frai7 e 16 punti. Non esiste
soltanto unapiti sanaerobusta costituzione in-
dustriale. C’¢ anche una maggiore integrita fi-
nanziaria. Secondo Mediobanca, infatti, nel
2010'indicatore costituitodal rapporto frade-
biti finanziari e patrimonio netto tangibile ¢ pa-
ria100 per le grandi imprese, una quarantina
dipuntiin pitirispetto alle medie.
Inquestocaso,c’eél’energiaelasoliditadiun

1.

Dai laboratori. Dexmart & la mano destra robotica, studiata dall’Universita di Napoli, con dimensioni simili a quelle umane. E dotata di dita con una

pezzorilevante del nostro capitalismo, lame-
dia impresa. Ma non va taciuta la debolezza
dellagrande impresa, la cui crisi si ¢ consuma-
ta negli anni Novanta con la fine dell’econo-
mia pubblica post-Iri e il ridimensionamento
delle famiglie del Novecento Italiano. Un feno-
meno di lungo periodo che proiettala sua om-
bra sull'intero paesaggio industriale italiano.
Perchélaricercadibase,igrandiinvestimenti
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nella logistica e una internazionalizzazione
produttivaradicale e nonlimitataall’export so-
no elementi connaturati alla grande impresa.
Nella meccanica, come nel resto dell'indu-
stria, italiana e internazionale. Quando c’era-
no le fabbriche. Ma anche oggi che si naviga a
vista, fra traumi di mercato e post-fordismi
neo-manifatturieri.
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L’ANALISI

di Marco Fortis

L’altro
made in Italy

aldila

dell'immagine

nomia dell’Ttalia si identifica ancora
principalmente conil cibo, la moda e
imobili. E tutto sommato si pud compren-
dere il perché. Infatti, si tratta settori che
neidecenni hanno proiettato con succes-
so 'immagine del made in Italy nel mon-
do.Inoltre, nonostante I’erosione di quo-
te di mercato sofferta recentemente per
operadeiPaesi emergenti (Cinaintesta),
moda e arredo rimangono basilari nella
nostraindustria, perilloro apportoall’oc-
cupazione e all’export, mentre gli alimen-
tari e il vino possono ancora accrescere
le loro potenzialita.
Madaoltre un quindicennio I'Ttalianon si

identifica piu sui
A

Per molti, soprattutto all’estero, 'eco-

mercatiinternazio-
nali soltanto conle
sue specializzazio-
ni pit tradizionali.
Infatti,ilnostro Pa-

Il surplus commerciale ese ¢ ormai soprat-
con l'estero in miliardi tutto un leader
di macchine e apparecchi  nell'industriamec-
meccanici nel 2011 canica. Basti pensa-

rechenel2omilsur-

plus commerciale
manifatturiero italiano con l'estero ¢ stato
complessivamente di §6,7 miliardi di euro e
quello realizzato dalle sole macchine ed ap-
parecchi meccanici (esclusi i prodotti elet-
trici ed elettronici) vi ha contribuito per
44,4 miliardi, cio¢ per oltre i tre quarti.
Anche secondo l'indice di competitivita
dell’Unctad/Wto I'Italia ¢ un gigante della
meccanica. Infatti, nella cosiddettameccani-
canon elettronica (comprendente macchi-
ne per l'industria e apparecchi meccanici
perimpieghi generali come valvole, pompe,
ingranaggi eccetera), alivello internaziona-
leilnostro Paese figurasecondo per compe-
titivita soltanto alla Germania. Cio risulta
daun quadro composito di indicatori che in
tale macrosettore civedeal terzo posto (die-
tro Giappone e Germania) per surplus con
I'estero, al quinto posto come quota di
export mondiale, al dodicesimo posto per
export pro capite e al primo posto assoluto
perlivello di diversificazione sia dei merca-
ti sia dei prodotti. Ma I'Italia ¢ forte anche
nei prodotti in metallo, con un surplus che
secondo I'Istat nel 2011 ¢ stato pari a10,1 mi-
liardi di euro; ed ¢ presente da protagonista
negli apparecchi elettrici, con un attivo di
0,6 miliardi, e nei mezzi di trasporto diversi
dagli autoveicoli (trainati da navi da crocie-
ra, yacht ed elicotteri), anch’essi in surplus
per 11,1 miliardi.
Continua » pagina3
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Andamento della produzione

A prezzi correnti, var. % rispetto all’anno precedente
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Un mondo che cambia

Roberto Cingolani, direttore Iit

«L’idea di questo robot deriva dalla constatazione che sta
aumentando 'eta media della popolazione. La societa di
domanisara costituita da un gran numero dianziani con la
conseguenza che crescera il bisogno di assistenza»
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Ricerca e sviluppo

I robot escono dai laboratori

Dalla mano che riconosce le superfici al quadrupede che
ispeziona sotto le macerie: viaggio nei progetti di ricerca

PAGINA A CURA DI
Mariangela Latella

rriva dai laboratori di roboti-

ca dell’Universita di Napoli e

si chiama tecnicamente Dex-

mart. Il nome racchiude le due

parole, "dexterus", dal latino,
"destro" e "smart", dall'inglese, "intelligen-
te". E lamano destra robotica di dimensioni
similia quelle umane, dotata diditacon sen-
sibilitatattile che possonoriconoscerele su-
perfici che toccano anche attraverso la pre-
sa degli oggetti. Il progetto - realizzato gra-
zie a una partnership tra alcuni centri di ri-
cerca europei coordinati dall'universita di
Napoli - ha permesso di superare la prece-
dente visione diarto meccanico ingombran-
te, privo di sensibilita e capace solo di fare
alcuni movimenti.

«Aun prototipo - spiega Bruno Siciliano,
docente di Automatica a Napoli e coordina-
tore del progetto - sviluppato neilaboratori
diBologna, abbiamo applicato un sistema di
tendini, che trasmette il movimento senza
bisogno diricorrere ai vecchie ingombranti
motorini elettrici; e dei sensori tattili che
permettono alla macchina di avere il senso
deltatto e diriconoscere gli oggetti che toc-
ca o che prendey. L’intera ricerca ¢ costata
circa 8mila euro ed ha I'obiettivo di creare
un prodotto - che costera circa 2omila euro
-destinato, ad esempio, ai laboratori di ana-
lisi, per la manipolazione di campioni parti-
colari, oppure alle stazioni aerospaziali.

Negli ultimi decenni la robotica italiana
ha fatto passi da gigante al punto che, nei la-
boratori del Paese, sono in fase di progetta-
zione macchine che potrebbero completa-
mente rivoluzionare, da qui a qualche anno,
la vita e le abitudini dell'uomo. E il caso, ad
esempio, di Airobot, ideato neilaboratori di
robotica dell’'Universita di Bologna. A pri-
mavistasembraunrobottino daguerrestel-
lari. Inrealta e unveicolo dallaforma circola-
re, cheoltre asaper volare, ¢ dotato di "zam-

pette", ossia di appendici flessibili, che gli
permettono di aderire alle superfici. In que-
sto modo puo effettuare controlli attraver-
sounsistemadisensorie unpiccolobraccio
meccanico che gli permettono di operare
nell’ambiente circostante anche in luoghi
difficilmente raggiungibili dal'uomo come
gli altoforni, le centrali termoelettriche o,
per la pulizia delle vetrate dei grattacieli. Il
prototipo di Airobot, presentato a Bologna
il10 maggio, € frutto di un progetto pitt am-
pio, finanziato dalla Comunita europea per
complessivi 3 milioni. «Il nostro obiettivo -
spiega Lorenzo Marconi, docente dell’Ate-
neo felsineo e team leader del progetto diri-
cerca- ¢ creare un prodotto facilmente ma-
novrabile adistanza che non costi pitt di 4mi-
laeuro al pubblico».

Se Airobot nasce per le ispezioni aeree,
Warudagar, attualmente allo studio nei la-
boratori del Politecnico di Milano, ¢ un ro-
bottino aformadianimaletto a quattro zam-
pe che per le sue dimensioni ridotte (una
quarantina di centimetri) potra effettuare
ispezioni sotto le macerie di un palazzo, in
cunicoli strettissimi oppure in luoghi sotto-
posti a radiazioni dove 'uomo non riesce a
operare in condizioni di sicurezza. Costera
circamille euro ed ¢ uno dei progettiallo stu-
dio al Politecnico milanese dove, fra l'altro,
sistanno perfezionando deirobot-game che
rappresentano la naturale evoluzione della
Wii e che saranno presentati a "Robotica
2012", il prossimo novembre. «Si chiamera
RoboWII - spiega Andrea Bonarini, docen-
te diIntelligenzaartificiale e softcomputing
al Politecnico di Milano e responsabile del
laboratorio di robotica - costera circa 200
euro ed € un piccolo robot di circa 50 cm di
diametro capace di riconoscere il compa-
gno di giochi, inseguirlo e sparargli».

A Torino, cuore nevralgico del distretto
aerospaziale piemontese, laroboticasirivol-
geall'universo. Probabilmente, quando I'uo-
mo sbarchera su Marte, il pianeta rosso, lo
faraguidandoun Rover. Non & un’automobi-

le, ma il nome del robot mobile ideato nei
laboratoridiroboticadel Politecnico torine-
se. Il prototipo ¢ stato da poco ultimato do-
po un lavoro di ricerca durato tre anni che
ha portato alla realizzazione di un abitacolo
adue posti, con sei ruote sterzanti, che viag-
giaaunavelocitamassimadiskm/h. Lapar-
ticolaritadiRover ¢ che, oltre amuoversiau-
tonomamente, potra interagire con 'uomo.

RoboWIL. E un
robotgame. Riconosce il
proprio compagno di
giochi e pud inseguirlo

Da qui ai prossimi due anni, infatti, data del-
la conclusione del progetto, Rover saprain-
teragire conI'astronauta fino al punto di ca-
pire da solo le sue condizioni fisiche attra-
verso l'utilizzo di sensori biometrici che gli
indicheranno costantemente lo stato dei
suoi parametri vitali che verranno comuni-
catipoial calcolatore.
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Un decennio per avere

I'umanoide

-badante

Piano da 1 miliardo dell’Iit di Genova in collaborazione
con altre strutture europee, tra cui la Sant’Anna di Pisa

ivorranno pitto meno10 anni per rea-
C lizzare il primo robot-badante. Si

chiamera Robot Companion for Citi-
zens (ossia "robot amico dei cittadini") e
sara una macchina di formaumanoide che
sapra fare le pulizie, cucinare, prestare as-
sistenza agli anziani e alle persone con ri-
dotta autonomia motoria.

Tlrobot amico ¢ il frutto di un progetto da1
miliardo dellIstituto italiano di tecnologia di
Genova, che sararealizzato in collaborazione
con altri laboratori di ricerca europei, tra cui
la Scuola superiore Sant’Anna di Pisa e coin-
volgera circa 2mila ricercatori sparpagliati in
una trentina di sedi in Europa. Ad annunciar-
lo & Roberto Cingolani, direttore dell’Tit, at-
tualmente impegnato nella stesura finale del
progetto che gli permettera di concorrere a
un bando di finanziamento europeo che po-
trebbe coprire Iintero costo del progetto, le
cui selezioni si concluderanno in ottobre.
«L’idea di questo robot - precisa Cingolani -
deriva dalla constatazione che sta progressi-
vamente aumentando I'eta mediadella popo-
lazione. La societa di domani sara costituita
da un gran numero di anziani con la conse-
guenzache crescerailbisogno diassistenza».

Robot companion ¢ il primo progetto diro-
boticache prevede larealizzazione di un pro-
totipo humanfriendly: ossia capace diinteragi-
re con'uomo, caratterizzato da una struttura
morbidaeflessibilebenlontanadaquellarigi-
da dei robot tradizionali. Per realizzare que-
sto prototipo si applicheranno anche alcune
tecnologie sviluppate dalla scuola superiore
S. Annache harealizzato unrobot interamen-
te flessibile dalla forma di un polpo. «Per rea-
lizzarlo-spiega Cecilia Laschi,docente di Bio-
robotica all’Istituto di ricerca Pisano - abbia-
mo utilizzato una guaina che si muove grazie
amolle realizzate con delle leghe a memoria
di forma. In questo modo siamo riusciti a ri-
produrreil movimento del polpoelasuacapa-
cita,attraversole ventose poste allabase di cia-
scun braccio, di aderire alle superfici». Ma la

verasfidadiquesto progetto ¢ quelladiriusci-
read applicare al robotisistemidi semplifica-
zione del nostro cervello che ciconsentono di
gestire le attivita umane in forma autonoma.
«Attualmente - continua Cingolani - per far
funzionare un cervello artificiale non baste-
rebbe un calcolatore grande quanto una casa
pari a un consumo energetico di circa1 Mw.
L’obiettivo ¢ di riuscire a creare un calcolato-
re che possa fare tutto questo, ma che abbia
dimensioni ridotte e consumi poca energia».

Piccoli passi in questa direzione sono stati
compiuti. L’Universita di Genova, ad esem-
pio, in collaborazione con I'Tit, ha messo a

L’AMICO DEI CITTADINI
Sichiamera Robot companion
for citizens e sapra fare le pulizie,
cucinare, prestare assistenza
agli anziani e alle persone

con ridotta autonomia motoria

punto una sorta di pelle sintetica che si chia-
maRoboskin e che ¢ dotata ditatto graziealla
presenza di sensori. «Questo tipo di pelle -
spiegaRenato Zaccaria, docente di Informati-
cae coordinatore dellalaurea internazionale
in Robotica - puo essere applicato aunrobot
diformaumanoidey».C’¢ chistimache,daqui
alzosopotrebbe vederelaluceil primo calco-
latoreingrado digovernare unrobot umanoi-
de. Arriva infine dall’'Universita di Parma un
sistemainnovativo perlaricostruzionein 3D
dell’ambiente che permette alle macchine
cui e applicata, ad esempio, diriconoscere gli
ostacoli ed evitarli. Si tratta di una novita che
potrapermettere anche ainonvedentidigui-
dare l'auto. «Arrivera sul mercato - assicura
AndreaBroggi, docente diIngegneria e presi-
dente dello spinoff Vis-lab - entro la fine del
2012 € costera circa200 eurox.
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